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Abstract of DEI 98541 36 

Reduced bias and tension in the raised bed frame allows much greater maximum frame heights to be 
achieved. The base frame (1) consists of a bottom part resting on the floor and a top part (3) 
supporting the bed. Four pairs of knee levers (5, 7, 8) joining the top and bottom parts are arranged at 
the corners of an imaginary rectangle. The top and bottom knee levers (18, 19, 21-26) are joined 
together by hinge joints (36-39), the bottom knee levers (19, 22, 24, 26) are joined to the bottom part 
by hinge joints (33-35). and the top knee levers (18, 21. 23, 25) are joined to the top part by hinge 
joints (27, 28). All the hinge axes in the joints between the top and bottom knee levers are parallel to 
each other, the hinge axes in the first pair of knee levers (5) are parallel to those in the second pair of 
knee levers and coaxial with those in the fourth pair (8), the hinge axes in the third pair (7) are parallel 
to those in the fourth pair and coaxial with those in the second pair. The first and fourth pairs of knee 
levers fold away from the second and third pairs, whilst these latter two pairs fold towards the former 
two pairs. Two coupling struts (43, 44) extending parallel to the bottom part of the frame form 
articulated joints between the first and second pairs and the third and fourth pairs of knee levers 
respectively. A first support strut (41) links the bottom knee lever (22) in the second pair with the top 
knee lever (18) in the first pair, the hinge points between the strut and these levers lying on a straight 
line that intersects the hinge axes associated with these levers. A second support strut (42) links the 
bottom knee lever (24) in the third pair with the top knee lever (25) in the fourth pair, the hinge points 
between the strut and these levers also lying on a straight line intersecting the lever hinge axes. A drive 
mechanism for altering base frame height is used to move the second and third pairs of knee levers 
relative to the bottom part of the frame. 
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@ Hubvorrichtung fur ein Pflegebett 

@ Bin als Hubvorrichtung ausgebildeter Sockei fur ein 
Pflegebett waist einen oberen und einen unteren Rah men 
auf, die durch insgesamt vier Kniehebelpaare miteinan- 
der verbunden sind. Jedes Kniehebelpaar auf einer Seite 
des Bettes ist durch zwei Streben miteinander verbunden. 
Die eine Strebe auf jeder Seite verlauft schrag von einem 
unteren Kniehebel zu einem oberen Kniehebel, wahrend 
die andere Strebe die Kniehebelpaare auf der Hohe der 
Kniegelenke miteinander koppelt, um so die Kniehebel- 
paare auf der jeweiligen Seite des Bettes miteinander in 
der Bewegung miteinander zu synchronisieren. Auf diese 
Weise ist es moglich, mit Hilfe eines Antriebsmotors 
samtliche vier Kniehebelpaare im Sinne eines Ausf ah rens 
der Hubvorrichtung zu strecken oder im Sinne eines Ab- 
senkens einzuknicken. 
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Beschreibung 

Pflegebetten sind in der Hohe verstellbare Betten. Sie sol- 
len es dem pflegenden Personal erleichtem, langzeitbettlag- 
rige Patienten zu behandeln. Solche Pflegebetten werden 5 
auch im hauslichen Bereich verwendet. Sie mussen hierzu in 
der Lage sein, aus einer Hohe, wie sie ublicherweise in pri- 
vaten Raumen verwendete Betten haben, auf eine Pflege- 
hohe gebracht werden zu konnen, die die gewiinschten An- 
forderungen erftillt. In der Regel wird deswegen eine Hub- lo 
hohe von 40 cm oder raehr benotigt. 

Weitere Anforderungen, die an die Sockel von Pflegebet- 
ten, insbesondere zur hauslichen Pflege gesteUt werden, sind 
Dauerhaftigkeit der Gelenkverbindungen und deren Spiel- 
freiheit, damit das Bett, insbesondere bei spiels weise wah- 15 
rend der Massage des Patienten, sich nicht ubermaBig be- 
wegt. Spiel in den Lagern fuhrt auch bei der normalen Be- 
wegUDg des Patienten zu unangenehmen Schwingungen im 
Bett, was bei den in der Regel stark behinderten Patienten 
Unsicherheilsgefiihle hervorruft. 20 

Aus der DE 196 04 074 ist eine Hubeinrichtung bekannt, 
die ausschlieBlich mit Drehgelenken arbeitet. Die bekannte 
Hubeinrichtung weist zwei aus Stahlrohr gebildete Rahmen 
auf, von denen der eine als FuBteil und der andere als Ober- 
teil zur Befestigung des Matratzenrahmens dient. Die bei- 25 
den Rahmen sind mit insgesamt vier Kniehebelpaaien mit- 
einander verbunden. Die Kniehebelpaare zu beiden Seiten 
der Langsachse der Hubvorrichtung, bezogen auf die Langs- 
achse des Belles, sind zueinander spiegelbildlich angeordnel 
und auf jeder Seile durch je zwei Streben gelenkig mileinan- 30 
der verbunden. 

Eine der beiden Streben auf jeder Seile verbindet die 
Kniehebelpaare auf der Hohe der beiden Kniehebelgelenke, 
wahrend die zweite Strebe schrag verlaufend den oberen 
Kniehebel des einen Kniehebelpaars mit dem unteren Knie- 35 
hebel des anderen Kniehebelpaars koppelt. Das Gelenk am 
oberen Kniehebel ist aus der Hebellangsachse verlagert, und 
zwar ist es in Richtung auf das andere Kniehebelpaar um 
mehrere cm verschoben. Dadurch wird ein scheinbares \for- 
eilen dieser Anlenkungsstelle gegeniiber der Bewegung des 40 
betreffenden Kniehebels sowie im unteren Bereich eine stei- 
lere Stellung der schrag verlaufenden Strebe erreichl. 

Um den bekannten Heber in der Hohe verstelien zu kon- 
nen, ist ein Spindelmotor vorgesehen, der sich einerseits am 
unteren Heberrahmen bzw. FuBteil abstutzt und der anderer- 45 
scits an einer Vcrbindungsstrcbc angelenkt ist, die diejeni- 
gen beiden Kniehebelpaare zu beiden Seiten des Hebers 
miteinander verbindet, von deren oberem Kniehebel die 
schrag verlaufende Strebe nach unten wegfuhrt, Dadurch 
wird der obere Kniehebel des anderen Kniehebelpaars nur 50 
iiber den oberen Rahmen angetrieben. 

Wenn, ausgehend von der tiefslen Einstellung, die Knie- 
hebel aufgerichtet werden, beginnen sich bei der bekannten 
Konstruktion zunachst die direkt durch den Spindelmotor 
angetriebenen Kniehebel zu strecken, wahrend die anderen 55 
beiden Kniehebelpaare nacheilen; bzw. beim Absenken vor- 
eilen. Der obere Bettrahmen stellt sich im unteren Hubbe- 
reich schrag. Dieser Fehler laBt sich nur durch eine sehr 
Starke innere Vorspannung in der Anordnung einigemaBen 
in den Griff bekommen, die auch vorhanden ist, wenn nie- 60 
mand in dem Bett liegt. Die erforderliche Vorspannung wird 
erziell, indern die schrag verlaufende Strebe deullich langer 
gewahlt wird, als es dem theoretischen Abstand der Anlen- 
kungsstellen entspricht, und indem der obere Anlenkungs- 
punkt der Strebe aus der Langsachse des betreffenden Knie- 65 
hebels heraus verschoben wird, Der Anlenkungspunkt Uegt 
dadurch hoher wenn das Kniehebelpaar eingeknickt ist. 

Allerdings ist die Vorspannung nicht konstant Wegen der 



komplizierten trigonometrischen Abhangigkeit des theoreti- 
schen Ab stands zwischen den Anlenkungsstellen und dem 
Beugewinkel der Kniehebel andert sich die Vorspannung 
uber die Hubhohe in nichtlinearer Weise. Die Anlenkungs- 
punkte der schrag verlaufenden Strebe andern bei der be- 
kannten Anordnung beim Auf- und Abfahren des oberen 
Heberrahmens in betrachtlicher Weise ihren Abstand von- 
einander. Dariiber hinaus zeigt die bekannte Anordnung 
iiber den Bewegungshub gesehen einen Minimalabstand 
zwischen den beiden Anlenkungspunkten, was zu einem 
Sprungverhallen fuhrt. Dieser Sprungpunkt liegt zwischen 
den Endlagen im unteren Hubbereich. 

Die erforderliche Vorspannung im bzw. fiir den unteren 
Hubbereich fiihrt zu einer Einschrankung des verwendbaren 
Hubs der Anordnung. 

Die bekannte Anordnung geht auBerdem davon aus, daB 
es erst durch die oben genannte Verlagerung der Anlen- 
kungsstelle am oberen Kniehebel mogUch wird, mit einer 
starren Strebe zu arbeiten, die schrag verlaufend die beiden 
Kniehebelpaare auf der betreffenden Seite des Hebers mit- 
einander verbindet. 

Es hat sich gezeigt, daB mit dieser Anordnung wegen der 
notigen Vorspannung und deren nichtlinearem Verlauf eine 
Hubdifferenz von 40 cm nicht ganz zu erreichen ist. AuBer- 
dem treten in den beiden Extremlagen des Hebers erhebli- 
che Spannungen auf. Die Spannungen belasten den Antrieb 
und die Gelenke erheblich, denn sie addieren sich zu denje- 
nigen Spannungen, die bei der normalen Belastung der Hub- 
vorrichtung auftreten. AuBerdem fuhren sie wegen ihrerUn- 
gleichheil zwischen rechts und links in Verbindung mit den 
unvermeidbaren Toleranzen beim Anheben zu leichten 
Drehbewegungen des Belts um die Hochachse. Auch dies 
fiihrt zu Unsicherheitsgefuhlen beim Patienten. 

Mil der bekannten Anordnung ist es wegen der auftreten- 
den Spannungen nicht moglich, groBere Hubhohen zu errei- 
chen, Langere Kniehebel konnten zwar grundsatzlich zu ei- 
ner VergroBerung der Hubhohe beitragen, erhohen aber er- 
heblich die in im Heber auftretenden Verspannungen und 
sind deshalb nicht ausnutzbar. 

Ausgehend hiervon ist es Aufgabe der Erfindung, eine 
Hubvorrichtung fiir ein Pflegebett zu schaffen, die aus- 
schUeBlich mit Drehgelenken arbeitet, jedoch, verglichen 
mit dem Stand der Technik, praktisch spannungsfrei eine 
groBe Hubdifferenz bewaltigen kann. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die Hubvor- 
richtung mit den Merkmalcn des Anspruchcs 1 gelost. 

Bei der neuen Hubvorrichtung werden das FuBteil und 
das Oberteil durch insgesamt vier Kniehebelpaare gelenkig 
miteinander verbunden. Die Kniehebelpaare sind so ausge- 
richtet, daB sie beim Absenken des Oberteils in dieselbe 
Richtung einknicken. 

Um die Kniehebelpaare auf jeder Seite der Hubvorrich- 
tung miteinander zu synchronisieren, sind je Seite eine 
schrag verlaufende und eine horizontal verlaufende Verbin- 
dungsstrebe vorgesehen, die sich zwischen den beiden Knie- 
hebelpaaren auf der betreffenden Seite der Hubvorrichtung 
kreuzen. Die schrage Verbindungsstrebe lauft von dem unte- 
ren Kniehebel des angetriebenen eines Kniehebelpaares zu 
dem oberen Kniehebel des anderen nicht angetriebenen 
Kniehebelpaares auf derselben Seite der Hubvorrichtung. 
Dadurch wird das aus dem Stand der Technik bekannte 
Nacheilen ohne Vorspannung vennieden. 

AuBerdem Uegen alle Anlenkungsstellen der schragen 
Verbindungstrebe auf der Langsachse des betreffenden 
Kniehebels. Hiedurch wird der Verlauf der inneren Span- 
nung in dem System wesentUch linearisiert. Ohne die oben 
erlauterten MaBnahmen wiirde sich bei fehlender Vorspan- 
nung das Nacheilen noch verstarken. 
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Die inneren Spannungen konnen bei der neuen Losung 
entfallen, wodurch ein groBerer Hub moglich wird und die 
Gelenke eine hohere Lebensdauer aufweisen, 

Im Ubrigen sind Weiterbildungen der Erfindung Gegen- 
stand von Unteranspriichen. 

In der Zeichnung ist ein Ausfuhrungsbeispiel des Gegen- 
standes der Erfindung dargestellt. Es zeigen: 

Fig. 1 eine Hubvorrichtung gemaB der Erfindung, in ei- 
nem Langsschnitt, und 

Fig. 2 die Hubvorrichtung nach Fig. 1, in einer perspekti- 
vischen Darstellung, unter Weglassung des Hubmotors. 

In den Figuren ist stark schematisierl ein Sockel 1 fur ein 
Pflegebett in Gestalt einer Hubvorrichtung dargestellt; die 
ubrigen Betteile sind da nicht erfindungswesentlich wegge- 
lassen. Zu der Hubvorrichtung 1 gehoren ein Unter- oder 
FuBteil 2, ein Oberteil 3 sowie vier Kniehebelpaare 5, 6, 7 
und 8. 

Das FuBteil 2 ist ein rechteckiger Rahmen aus V^erkant- 
stahlrohr mit zwei parallel im Abstand zueinander verlau- 
fenden Langsholmen 9 und 11, die an ihren beiden Enden 
iiber Querholme 12 und 13 miteinander verbunden sind. 

Das Oberteil 3 ist mit dem FuBteil 2 deckungsgleich und 
besteht ebenfalis aus einem rechteckigen Stahlrohrrahmen 
mit zwei parallel und im Abstand zueinander verlaufenden 
Langsholmen 14 und 15, die endseitig liber Querholme 16 
und 17 miteinander verbunden sind. 

Zu dem erste Kniehebelpaar 5 gehoren ein oberer Kniehe- 
bel 18 sowie ein unterer Kniehebel 19, dem zweiten Kniehe- 
belpaar 6 ein oberer Kniehebel 21 und ein unterer Kniehebel 
22, dem dritten Kniehebelpaar 7 ein oberer Kniehebel 23 so- 
wie ein unterer Kniehebel 24 und dem vierten Kniehebel- 
paar 8 ein oberer Kniehebel 25 sowie ein unterer Kniehebel 
26. 

Die beiden oberen Kniehebel 18 und 21 sind mit zwei 
Schamieren 27 und 28 an dem Holm 15 anschamiert. Die 
Achsen dieser beiden Schamiere 27 und 28 sind zueinander 
parallel und die Anschamierung erfolgt, wie Fig. 2 erkennen 
laBt, indem der Kniehebel 18 auf der AuBenseite des Holms 
15 und der Kniehebel 21 an der Innenseite angeordnet sind. 

In ahnlicher Weise sind die beiden oberen Kniehebel 23 
und 25 mit Schamieren 29 und 31 mit dem Langsholm 14 
verbunden. Die Achsen der Schamiere 29 und 31 sind zu- 
einander parallel, ebenso wie dies fur die Achsen der Schar- 
niere 27 und 28 gilt. Daruber hinaus sind die Achsen der 
Schamiere 27 und 29 zueinander koaxial und auch die Ach- 
sen der Schamiere 28 und 31, 

Die unteren Kniehebel 19, 22, 24 und 26 sind liber Schar- 
niere 32, 33, 34 und 35, wie gezeigt, an den unteren Langs- 
holmen 9 und 11 anschamiert. Die Achsen dieser Schamiere 
32 ... 35 sind zueinander parallel und in ahnlicher Weise 
paarweise zueinander koaxial, wie dies fur die Schamiere 27 
... 31 gilt. Aus funktioneUen Griinden sind bei jedem der 
Kniehebelpaare 5 ... 8 die Kniehebel an unterschiedlichen 
Seiten der Langsholme 9, 1, 14, 15 angebracht. So ist der 
obere Kniehebel 18, wie bereits erwahnt, an der AuBenseite 
des Langsholms 15 und der untere Kniehebel 19 an der In- 
nenseite des Langsholms vorgesehen, wahrend bei dem 
Kniehebelpaar 6 der obere Kniehebel 21 an der Innenseite 
und der untere Kniehebel 22 an der AuBenseite des unteren 
Langsholms U angelenkt ist. Fiir die anderen beiden Langs- 
holme 9 und 14 gilt die Beschreibung sinngemaB. 

Die Lagen der Achsen der Schamiere 27 ... 31 an dem 
Oberteil 3 sind in der Draufsicht von oben deckungsgleich 
mit den Lagen der Schamiere 32 ... 35 am FuBteil 2. 

SchlieBlich sind der obere und der untere Kniehebel jedes 
der Kniehebelpaare 5 ... 8 iiber Kniehebelschamiere 36, 37, 
38 und 39 miteinander verbunden. Die Achsen dieser Knie- 
hebelschamiere 36 ... 39 sind zu den Achsen der Schar- 



niere 27 ... 31 sowie 32 ... 35 parallel. 

Die Kniehebelpaare 5 ... 8 sind so ausgerichtet, daB sie 
alle in demselben Sinne bzw. derselben Richtung knicken. 

Um beim Anheben oder Absenken des Oberteils 3 gegen- 
5 uber dem FuBteil 2 eine gleichsinnige bzw eine parallele 
Vertikalbewegung zu erhalten, sind samtliche Kniehebel 18 
... 26 gleich lang, gemessen zwischen ihren Schamierach- 
sen. 

Femer sind zum Zwecke der Parallelfuhmng des Ober- 
10 teils 3 gegeniiber dem FuBteil 2 zwei schrag verlaufende 
Stutzstreben 41, 42 und zwei horizontal verlaufende Kop- 
pelstreben 43, 44 vorhanden. Die Stutzstrebe 41 ist mit Hilfe 
eines Schamiers 45 an dem oberen Kniehebel 18 und mittels 
eines Schamiers 46 an dem unteren Kniehebel 22 anschar- 
15 niert. 

Die Stutzstrebe 42 verbindet den unteren Kniehebel 24 
mit dem oberen Kniehebel 25. Sie ist ihrerseits mit Hilfe von 
Schamieren 47 und 48 an dem betreffenden Kniehebel 24 
bzw. 25 anschamiert ist. Die Achsen dieser Schamiere 45, 

20 46, 47, 48 sind zu den Achsen aller ubrigen Schamiere die- 
ser Kniehebel 18 ... 26 achsparallel. Femer haben die bei- 
den Stutzstreben 41, 42 die gleiche Lange, gemessen zwi- 
schen den Achsen ihrer Schamiere 45 . . . 48. 

Durch die Koppelstrebe 42 verlaufen die Schamierachsen 

25 der Schamiere 36 und 37, die so mittels der Koppelstrebe 42 
miteinander verbunden sind. Die Koppelstrebe 42 verlauft 
deswegen parallel zu dem FuBteil 2 bzw. horizontal. Da sie 
zwischen den Kniehebeln 18 und 19 sowie zwischen den 
Kniehebeln 21 und 22 in dem betreffenden Schamier 36 und 

30 37 eingefugt ist, gleicht sie den seidiche Versatz der Kniehe- 
bel jedes Kniehebelpaars 5, 6 aus, wenn ihre Dicke der 
Dicke der Langsholme 11 und 15 entspricht. 

Auf der dem Betrachter zugekehrten Seite der Hubvor- 
richtung 1 sind die Verhaltnisse ahnlich, jedoch spiegelbild- 

35 lich, und zwar ist die Stutzstrebe 42 mit Hilfe der Schamiere 
47 und 48 wie gezeigt, mit den Kniehebeln 24 und 25 ver- 
bunden. Die Koppelstrebe 44 verbindet in gleicher Weise 
die Schamiere 38 und 39 miteinander, Auch sie sitzt auf den 
betreffenden Schamierachsen zwischen den Kniehebeln. 

40 Die Achsen der Schamiere 45, 46; 47, 48 Uegen auf den 
Langsachsen des jeweiligen Kniehebels, d. h. es liegt z. B. 
die Achse des Schamiers 45 in einer Ebene, die durch die 
Achsen der beiden Schamiere 27 und 36 definiert ist. Diese 
Bemessungsvorschrift gilt sinngemaB auch fiir die ubrigen 

45 Schamiere 46, 47 und 48. 

Optimale Bedingungen werden erreicht, wenn der Ab- 
stand von dem Schamier 33 zu dem Schamier 46 bei einer 
wirksamen Lange des Kniehebels 22 von 262 mm 103 mm 
betragt. Der Abstand zwischen dem Kniehebelgelenk 36 

50 und dem Schamier 45 betragt ebenfalis 103 mm. Die wirk- 
same Lange der Koppelstreben 42 und 43 ist hingegen 
gleich dem Abstand der Schamiere 32 und 33 voneinander 
und betragt ca. 60 cm. 

Zum Anheben des Oberteils 3 ist ein elektrischer Spindel- 

55 motor 56 vorgesehen, der mit Hilfe eines Gelenks 57 an ei- 
ner Querstrebe 58 schwenkbar befestigt ist. Die Querstrebe 
58 liegt parallel zu den Querholmen 12 bzw. 13 und verbin- 
det die beiden Langsholme 9 und 11 im Bereich zwischen 
den unteren Schamieren 34 und 35. Diese Querstrebe 58 ist 

60 aus Griinden der tJbcrsichtlichkeit ledigiich in Fig* 2 ge- 
zeigt. 

Der Spindelmotor 56 treibt eine Schubspindel 59 an. Die 
Schubspindel 59 ist an ihrem freien Ende mit einer Lasche 
61 verbunden, die mittig auf einer QuersU*ebe 62 sitzt. Die 
65 Querstrebe 62 verbindet die beiden Koppelstreben 43 und 
44 jenseits der Schamiere 37 und 38 starr miteinander. 

Die Wirkungsweise der gezeigten Anordnung ist wie 
folgt: 
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Wenn der Antriebsmotor 56 im Sinne eines Ausfahrens der 
Schubspindel 59 in Gang gesetzt wird, werden die Koppel- 
streben 43, 44 sowohl nach oben als auch in Richtung auf 
die Querstrebe 17 gedriickt. Hierdurch werden die beiden 
Kniehebelpaare 6 und 7 entsprechend der Ausschubbewe- 5 
gung der Schubspindel 59 gestreckt. Diese Streckung wird 
gleichzeitig mit Hilfe der beiden Stutzstreben 41, 42 im Zu- 
sammenwirken mit den Koppelstxeben 43, 44 und den 
LangshoLmen 9, 11, 14, 15 auf die beiden anderen Kniehe- 
belpaare 5, 8 iiberlragen. Die anderen beiden Kniehebel- 10 
paare 5, 8 strecken sich synchron jeweils um denselben Be- 
U-ag wie die Kniehebelpaare 6 und 7, d. h. wahrend des ge- 
samten Verlaufs der Bewegung bleiben die oberen Kniehe- 
bel 18 ... 25 zueinander parallel und es bleiben auch die un- 
teren Kniehebel 19 ... 26 zueinander parallel. Diese Bedin- 15 
gung gilt fiir den gesamten Hubbereich, beginnend beim 
vollstandig eingefalteten Zustand, in dem das Oberteil 3 so- 
weit wie moglich an das FuBteil 2 angenahert ist. Der Ab- 
stand zwischen dem Oberteil 3 und dem FuBteil 2 wird nach 
unten bin lediglich durch den Bauraum der Koppelstreben 20 
43, 44 begrenzt, da diese zwischen dem Oberteil 3 und dera 
FuBteil 2 parallel zu deren Langsholmen 9, U, 14, 15 und 
zwischen diesen verlaufen. Die obere Endlage entspricht 
dem weitgehenden Surecken der Kniehebelpaare 5 ... 8. 

Mit der gezeigten Anordnung ist bei den angegebenen 25 
Bemessungen eine Hubhohe von 40 cm moglich, wenn die 
unteren Kniehebel 19 ... 26 einen Schwenkbereich gegen- 
iiber der Horizontalen zwischen 10° und ca, 75° durchlau- 
fen. Wegen des Uigonometrischen Zusammenhangs bringt 
eine weitere Streckung der Kniehebelpaare 5 ... 8 keine 30 
nennenswerte AbstandsveigroBerung zwischen dem Ober- 
teil 3 und dem FuBteil 2. 

Die Lage der Scharniere 27, 29, 32 und 35 ist derart, daB 
im abgesenkten Zustand die Kniehebel 18, 19, 25 und 26 
nicht iiber den Querholm 12 iiberstehen. 35 

Eine zusatzliche Vereteifung kann erreicht werden, wenn 
zueinander parallele Kniehebel iiber eine Querstrebe starr 
miteinander verbunden werden. Wenn diese Strebe z. B. die 
Kniehebel 21 und 23 verbindet kann an dieser Strebe auch 
der Spindehnotor 56 angreifen. 40 

Ein als Hubvorrichtung ausgebildeter Sockel fiir ein Pfle- 
gebett weist einen oberen und einen unteren Rahmen auf, 
die durch insgesamt vier Kniehebelpaare miteinander ver- 
bunden sind. Jedes Kniehebelpaar auf einer Seite des Bettes 
ist durch zwei Streben miteinander verbunden. Die eine 45 
Strebe auf jeder Seite verlaufen verlauft schrag von einem 
unteren Kniehebel zu einem oberen Kniehebel wahrend die 
andere Strebe die Kniehebelpaare auf der Hohe der Kniege- 
lenke miteinander koppelt, um so die Kniehebelpaare auf 
der jeweiligen Seite des Bettes miteinander in der Bewe- 50 
gung miteinander zu synchronisieren. Auf diese Weise ist es 
moglich, mit Hilfe eines Antriebsmotors samtHche vier 
Kniehebelpaare im Sinne eines Ausfahrens der Hubvorrich- 
tung zu strecken oder im Sinne eines Absenkens einzuknik- 
ken. 55 

Patentanspruche 

1. Sockel (1) fur ein Pflegebett, 

mit einem auf einem Boden aufstelibaren FuSteil (2), 60 
mit einem Oberteil (3), 

mit einem erslen, einem zweiten, einem dritten und ei- 
nem vierten Kniehebelpaar (5 . , . 8), die das FuBteil (2) 
und das Oberteil (3) miteinander verbinden, wobei 

- die Kniehebelpaare (5 ... 8) an den Ecken ei- 65 
nes gedachten Rechtecks angeordnet sind, 

- jedes Kniehebelpaar (5 ... 8) aus einem unte- 
ren und einem oberen Kniehebel (18 . . . 26) be- 
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steht, 

- der obere Kniehebel (18, 21, 23, 25) jedes 
Kniehebelpaars (5 ... 8) mit dem zugehorigen un- 
teren Kniehebel (19, 22, 24, 26) iiber ein eine 
Schamierachse aufweisendes Kniehebelschamier 
(36, 37, 38, 39) verbundra ist, 

- die unteren Kniehebel (19, 22, 24, 26) uber ein 
eine Schamierachse aufweisen des Schamier (32, 
33, 34, 35) mit dem FuBteil (2) verbunden sind, 

- die oberen Kniehebel (18, 21, 23, 25) iiber ein 
eine Schamierachse aufweisendes Schamier (27, 
28, 29, 31) mit dem Oberteil (3) verbunden sind, 

- die Schamierachsen der Kniehebelschamiere 
(36, 37, 38, 39) zu den iibrigen Schamierachsen 
desselben Kniehebelpaars (5 ... 8) parallel sind, 

- samtliche Schamierachsen des ersten Kniehe- 
belpaars (5) zu samtlichen Schamierachsen des 
zweiten Kniehebelpaars (6) parallel sind, 

- samtliche Schamierachsen des dritten Kniehe- 
belpaars (7) zu samtlichen Schamierachsen des 
vierten Kniehebelpaars (8) parallel sind, 

- samtliche Schamierachsen des ersten Kniehe- 
belpaars (5) zu samtlichen Schamierachsen des 
vierten Kniehebelpaars (8) koaxial sind, 

- samtliche Schamierachsen des zweiten Kniehe- 
belpaars (6) zu samtlichen Schamierachsen des 
dritten Kniehebelpaars (7) koaxial sind, 

- das erste und das vierte Kniehebelpaare (5, 8) 
von dem zweiten bzw dem dritten Kniehebelpaar 
(6, 7) wegknicken, 

- das zweite und das dritten Kniehebelpaare (6, 
7) auf das erste bzw. vierte Kniehebelpaar (5, 8) 
zu knicken, 

mit einer ersten Koppelstrebe (43), die das erste Knie- 
hebelpaar (5) gelenkig mit dem zweiten Kniehebelpaar 
(6) verbindet und die im Wesentlichen parallel zu dem 
FuBteil (2) verlauft, 

mit einer zweiten Koppelstrebe (44), die das dritte 
Kniehebelpaar (7) gelenkig mit dem vierten Kniehebel- 
paar (8) verbindet und die im Wesentlichen parallel zu 

dem FuBteil (2) verlauft, 

mit einer ersten Stiitzstrebe (41), die den unteren Knie- 
hebel (22) des zweiten Kniehebelpaars (6) mit dem 
oberen Kniehebel (18) des ersten Kniehebelpaars (5) 
koppelt, wobei der jeweilige Anlenkungspunkt an dem 
oberen und dem unteren Kniehebel (18, 22) auf einer 
Verbindungsgeraden liegt, die die Schamierachsen (27, 
36; 33, 37) des betreffenden Kniehebels (18, 22) 
schneidet, auf dem der jeweilige Anlenkungspunkt 
liegt, 

mit einer zweiten Stiitzstrebe (42), die den unteren 
Kniehebel (24) des dritten Kniehebelpaars (7) mit dem 
oberen Kniehebel (25) des vierten Kniehebelpaars (8) 
koppelt, wobei der jeweilige Anlenkungspunkt an dem 
unteren Kniehebel (24) und dem oberen Kniehebel (25) 
auf einer Verbindungsgeraden liegt, die die Schamier- 
achsen (34, 38; 29, 39) des betreffenden Kniehebels 
(24, 25) schneidet, auf dem der jeweilige Anlenkungs- 
punkt Uegt, und 

mit Antriebsmitteln (56), die zwischen dem FuBteil (2) 
und demjenigen Kniehebelpaar (6, 7) wirksam sind, 
von dessen unterem Kniehebel (22, 24) die Stutzstre- 
ben (41, 42) ausgehen. 

2. Sockel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB das FuBteil (2) von einem rechteckigen Rahmen 
gebildet ist. 

3. Sockel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Oberteil (3) von einem rechteckigen Rahmen 
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gebildet ist. 

4. Sockel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, . 
daB das Oberteil (3) und das FuBleil (2) deckungsgleich 
sind 

5. Sockel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 5 
da6 die Abmessungen des FuBteils (2) und!oder des 
Oberteils (3) derart bemessen sind, daB bei eingeknick- 
ten Kniehebelpaaren (5 ... 8), das erste und das vierte 

Kniehebelpaar (5, 8) in Knickrichtung nicht uber das 
Lichtraumprofil des FuBteils (2) und/oder des Oberteils lO 
(3) iibersteht. 

6. Sockel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die unteren Kniehebel (19, 22, 24, 26) gemessen 
zwischen den Achsen ihren Schamiere (32, 36; 33, 37; 

34, 38; 35, 39) dieselbe Lange aufweisen wie die obe- 15 
ren Kniehebel (18, 21, 23, 25) gemessen zwischen den 
Achsen ihrer Schamiere (27, 36; 28, 37; 31, 38; 29, 39). 

7. Sockel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB zumindest einige der Schamiere (27 . . . 31, 32 . . . 

35, 36 . . . 39) lediglich einen Freiheitsgrad aufweisen. 20 

8. Sockel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die beiden Koppelstreben (43, 44) in demselben 
Abstand von dem unteren Schamier (32 . . . 35) an dem 
betreffenden Kniehebel (19, 22, 24, 26) angelenkt sind. 

9. Sockel nach Anspmch 1, dadurch gekennzeichnet, 25 
daB die beiden Koppelstreben (43, 44) an den Kniehe- 
belschamieren (36 . . . 39) angelenkt sind. 

10. Sockel nach Anspmch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die beiden Koppelstreben (43, 44) iiber wenigstens 
eine QuersU-ebe (62) starr miteinander verbunden sind. 30 

1 1 . Sockel nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, 
daB wenigstens zwei Kniehebel (21, 23) (iber eine 
Querstrebe starr miteinander verbunden sind. 

12. Sockel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Antriebsmittel (56) eine motorisch angetrie- 35 
bene Schubstange (59) aufweisen. 
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